Parcours 10 : Mouvement d'un systéme

Théme : Mouvement et interactions

Prérequis

Flash page P 198 + Socrative

Notions et contenus

Capacités exigibles

Etape n°® 1 / 3 : Lien mouvement action

Vecteur variation de vitesse. Lien entre la
variation du vecteur vitesse d'un systéme
modélisé par un point matériel entre deux
instants voisins et la somme des forces
appliquées sur celui-ci.

Réaliser et/ou exploiter une vidéo ou une
chronophotographie d'un systéme
modélisé par un point matériel en
mouvement pour construire les vecteurs
variation de vitesse. Tester la relation
approchée entre la variation du vecteur
vitesse entre deux instants voisins et la
somme des forces appliquées au systeme.

Etape n® 2 / 3 : Masse du Soleil

Vecteur variation de vitesse. Lien entre
la variation du vecteur vitesse d'un
systéme modélisé par un point matériel
entre deux instants voisins et la somme
des forces appliquées sur celui-ci.

Utiliser la relation approchée entre la
variation du vecteur vitesse d'un systeme
modélisé par un point matériel entre deux
instants voisins et la somme des forces
appliquées sur celui-ci pour en déduire
une estimation de la variation de vitesse
entre deux instants voisins, les forces
appliguées au systeme étant connues.

Etape n° 3 / 3 : Décollage d'une fusée

Rdle de la masse.

Exercices :

p 235, n° 23 et 25 p 233.

n°11,13 et 15 p 231 et 232, n° 26 p 234, n° 34 p 237,n° 18 p 232, n° 28




v ) 2V )
W i '
4y FES
Vo (w) 2 (w)
e ti— P S— |
43 " K¢ N
v - w v
5 W
: (S)URISUOD : (Ssyuejsuod v 19 _;/ ©) assew e| e a||au
V19 AV E) assew e| e 9||auuonuodoud 3sa 3210) €7 ¢ -uoijuodo.id JUBWASISAUI 1SS SSIYIA P UOIIRLIBA BT ¢

assew e) ap 3104 [

Inans 3| 35594-211) UN,p Ledap ne INanys
Jans juassibe inb
9559 sanbiuelaw suonde
AGIRANP s3] Juasiapow Inb
uoneyea 310} S3P AWIIOS d
W - Wiy '$310 SIP SWWIOS B| 3P
. in3jeA e| e 3|jauuoiiodoud 153 Inajea
AV {

eS 4 IN31Ia3A 3| anb suas awaw
Z
13 UOII3UIP WL B AV IN31IAA 37 ¢

9SS3}IA 9p uoljelieA e) e sa210) saqg

"3SS3IA 3P UONeLIeA e| 8 3|j)puuonJod \
-04d 1S9 IN3[BA BS "3SSIIA 3P UONELIBA INJ1I3A 3| X -
anb suas aW3wW ‘UoIIBIIP WIW B 4T IN3IAA T ¢ “ ‘«: &

A R 4
W I AV s
W, W
9w W
2 VIp_Vip= lay
A - - -
A / "W uiod ne 3SSaIA 3P UOIIBLIBA IN3IIBA ¢
N e ‘W P
WO . W
W julod ne 22Jaxds W P 4
= W M-z ,
Inb suonde s3] Jues|IPPOW $3240) SAP AWWOS ¢ 9 W FINETIN A

—_—

$9210} Xne ' uiod ne assajiA Ina3daA ¢

9SS3}IA Bp uoneleA e) aq 4 3SS3}IA AP UOIELIeA 1N} 3




FICHE DE MEMORISATION ACTIVE

Q 1: Quelle est I'expression donnant le vecteur vitesse Vi au point Mi ?

R1:

Q 2 : Quelle est I'expression donnant le vecteur variation de vitesse AVi
au point Mi ?

R2:

Q3 : Quelles est la direction et le sens du vecteur variation de vitesse
AVi au point Mi ?

R3:

Q 4 : Quelle type de relation mathématique existe-t-il entre le vecteur
variation de vitesse AVi et le vecteur somme des forces qui s'applique au
systéme ZF ?

R4:

Q 5: Quelle est I'expression reliant le vecteur variation de vitesse AVi
et le vecteur somme des forces qui s'applique au systéeme ZF ?




R5:

A reprendre Pour | ...




